Seria EVO, Sisteme de ridicare sincroni ENERPAC 9

V¥ EV0-8 (in imagine, cu cilindri optionali si senzori de cursa cu cablu)

Sistemul de ridicare
sincrona multifunctional
A
ENERPLAGC S
L Aplicatii tipice de
B e I ridicare sincroni:
PACE i
l ¢ ridicarea si repozitionarea de poduri;
1 ¢ |ansarea de poduri;
e intretinerea podurilor;
* lansarea progresiva si impingerea cu cricuri;
e ridicarea si coborarea echipamentului greu;
e ridicarea, coborarea, nivelarea si cantérirea
structurilor si a constructiilor grele;
e testarea structurilor si a pilonilor;
e ridicarea si cantarirea platformelor petroliere;
¢ nivelarea fundatiilor pentru turbinele eoliene
terestre si marine;
e preluarea/transferul sarcinii de pe lucrarile
temporare din otel;
e gprijinirea fundatiilor.
¢ Sistem de ridicare modular care permite controlul a 4, 8 sau 12 - - -
puncte de ridicare q Moduri de lucru ale sistemului EVO
. e . . . . Posibilitatile de aplicare ale sistemului
¢ Poate fi conectat la cilindri cu simpla sau dubla actiune care au EVO sunt infinite — alimenteaza cilindrii
capacitati de ridicare identice sau diferite i e e R s e e
e Sistem cu control PLC cu unitate de putere hidraulica de 700 bar simpla sau cu dubla actiune, de impingere sau
integrata, motor de 3,0 KW si rezervor de 250 de litri CBEIEE) 02 NEETENNITENS, G0 i o
o . . sau cu piulita de blocare.
¢ Posibilitate de a conecta in retea pana la patru unitati de putere Sistemul EVO are noua moduri de lucru.
hidraulica la o unitate de control central separaté, prin comanda fara fir Operatorul poate naviga prin oricare dintre
e Interfata utilizator intuitiva care faciliteaza setarea, controlul si navigatia Terlu‘;ﬁ's’afrmatom
¢ Capacitati de stocare si de inregistrare a datelor 2. Presarcind
* Motor de actionare cu frecventa variabila (VDFM) si PLC pentru o & IR
sincronizare perfecti si un control precis al debitului de ulei. @ HENEEETE i
’ 5. Depresurizare
6. inclinare
7. Ridicare in trepte
V Masina de sapat tuneluri de 3600 de tone, coborata si inclinata in pozitia de pornire cu sistemul de 8. Cantarire
ridicare sincrona din seria EVO. 9. Stabilirea centrului de gravitatie *

* Disponibil cu sistemul EVO-W.




Sisteme de ridicare sincrona

Ce este ridicarea sincrona?
Pentru a realiza deplasarea
obiectelor grele cu precizie

extrema trebuie sa controlati si

sd sincronizati miscarile mai multor puncte
de ridicare.

Unitatea de control PLC utilizeaza informatiile
comunicate de mai multi senzori pentru a
controla ridicarea, coborérea si pozitionarea
oricarei structuri mari, grele sau complexe,
indiferent de repartizarea greutatii.

Sistemul mentine un control foarte precis

al pozitiei variind debitul de ulei furnizat
fiecarui cilindru. Acest control asigura
integritatea structurala si sporeste
productivitatea si siguranta operatiunii de
ridicare, eliminand orice interventie manuala.

Sistemele de ridicare sincrona controlate
prin PLC reduc riscul indoirii, al torsiunii sau
al inclindrii ca urmare a repartizarii inegale
a greutatii sau a diferentelor de sarcina
intre punctele de ridicare.

Avantajele sistemului EVO Enerpac

Control precis al mai multor puncte

de ridicare

e Gestiunea si intelegerea cuprinzatoare
a operatiei de ridicare pornind de la un
sistem de control central imbunatatesc
siguranta si productivitatea operationala.
Ridicare sincronizata programabila.

e Qprire automatd la o lungime de cursa
a cilindrului sau la o limita de sarcind
predefinite.

Deplasare eficienta a sarcinilor in conditii

de siguranta

¢ Sistem dotat cu functii de alerta si de
oprire pentru sigurantd maxima.

inalté precizie

e Actionare cu frecventa variabila (VDFM)
si PLC pentru o sincronizare perfecta si
un control precis al debitului de ulei, al
cursei si al vitezei.

* In functie de capacittile cilindrului
utilizat, se obtine o precizie de 1,0 mm
intre punctele de ridicare.

Operare simpla

e |Interfat usor de utilizat: ecrane de
vizualizare, pictograme, simboluri Si
coduri de culoare.

e Un singur operator poate controla toate
operatiunile.

Monitorizarea si inregistrarea datelor

o Afiseaza datele operarii.

o Tnregistrarea datelor la intervale definite
de utilizator.

e Stocarea si citirea datelor pentru
crearea de rapoarte.

Posibilitate de legare in retea

e Protocolul Ethernet IP folosit la
comunicarea intre unitatile de putere
hidraulica permite conectarea simpla de
tip ,,plug and play”.

Sistem standardizat global
e Asistentd locald asigurata de reteaua
globald Enerpac.

Sistemul de cantarire EVO-W

Aplicatii de cantarire cu o precizie de 1%

® Include senzori calibrati i
autocalibrarea celulelor de sarcind
externe.

¢ Functionalitate pentru stabilirea
centrului de gravitatie.

e Parametri pentru ,timp de asteptare
pentru stabilizare” si ,,numar de cicluri”.

Seria .

EVO

Numadr de puncte de ridicare:
4, 8 sau 12

Precizia sistemului EVO:
1,0 mm pe intreaga cursa

Precizia sistemului (de cntdrire) EVO-W:

1% din scala completa

o Cilindri de ridicare
e ol Pentru linia completa de cilindri
Enerpac, consultati cilindrii
- si produsele de ridicare din

catalogul nostru.

V Super-ridicarea si lansarea unui sistem plutitor de productie a petrolului de 43.000 de tone in Malaysia
pentru campul petrolier marin Gumusut-Kakap a stabilit repere ridicate pentru siguranta prin utilizarea

sistemelor hidraulice sincrone sofisticate din seria EVO pentru ridicarea, echilibrarea, cantarirea si

lansarea lind a structurilor de resurse masive.
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A Impingerea cu cricuri: sistem sincron multi-punct
utilizat pentru impingerea hidraulica a segmentelor de
tunel sub calea ferata.

V Ridicarea si nivelarea fundatiei unei cladiri.
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